
Lösungen

Wir liefern Ihnen fertig konfigurierte und programmierte Roboterzellen oder 
Roboterportale zum Schweißen, Schneiden, Entgraten oder Polieren.

Der Einsatz von Sensorik ist dabei individuell möglich, z.B. zur Nahtverfolgung beim 
Schweißen, zur Kantenerkennung beim Entgraten oder zur Freiformflächenerkennung 
beim Polieren.

Die Programmierung der Roboter kann dabei über eine CAD/CAM Schnittstelle sehr 
stark vereinfacht werden.


