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Vier kooperierende Schweißroboter
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Laserschweißen
Doppeldrahtschweißen
Auftragsschweißen
etc...

Verfeinert werden diese Techniken durch den 
umfangreichen Einsatz von Sensorik. Insbesondere der 
Einsatz von Lichtschnittsensoren (z.B. Falldorf-Sensor) 
in Verbindung mit einer intelligenten Robotersteuerung 
ermöglicht die Online-Nahtverfolgung.

Mit diesen neuen Ansätzen werden viele neue Lösungen 
mit Robotertechnik möglich:

Schweißen von unpräzise positioniertem 
Material

1.

Schweißen von Nähten, die sich bei 
Wärmeentwicklung verformen

2.

Anpassung der Schweißfüllung aufgrund von 
Materialfehlern

3.

Mehrschichtiges Auftragsschweißen mit online 
Kontrolle

4.

 

 


