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Know-How und
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mit

Unsere Prasentation zum

Thema Entgraten und
Schleifen (2,7 MB).

Vier kooperierende Schweil3roboter

Artikel "Neue
Roboteranwendung durch
verbesserte Online
Sensorik" aus der
Fachzeitschrift
"SchweilRen und
Schneiden™ (Ausgabe
02/2008)

Bisiach&Carru-Roboter mit
Trumpf-LaserschweiR3gerat

Falldorf-Nahtsensor

Roboter-Schweil3technik aller Art:

= PunktschweilRen
= MIG/MAG-Schweil3en


http://www.robolab.de/uploads/pics/627B0111.jpg
http://www.robolab.de/typo3temp/pics/b02376c105.jpg
http://www.robolab.de/typo3temp/pics/6fb5ff49c3.jpg
http://www.robolab.de/typo3temp/pics/9a3671d100.jpg
javascript:linkTo_UnCryptMailto('nbjmup+nbbttAspcpmbc/ef');
javascript:linkTo_UnCryptMailto('nbjmup+nbbttAspcpmbc/ef');
http://www.robolab.de/fileadmin/redaktion/downloads/mzrobolab-entgraten-und-schleifen.pdf
http://www.robolab.de/fileadmin/redaktion/downloads/mzrobolab-entgraten-und-schleifen.pdf
http://www.robolab.de/fileadmin/redaktion/downloads/mzrobolab-entgraten-und-schleifen.pdf
http://www.robolab.de/fileadmin/redaktion/downloads/mzrobolab-entgraten-und-schleifen.pdf
http://www.robolab.de/fileadmin/redaktion/downloads/mzrobolab-entgraten-und-schleifen.pdf
http://www.robolab.de/fileadmin/redaktion/downloads/mzrobolab-entgraten-und-schleifen.pdf
http://www.robolab.de/fileadmin/redaktion/downloads/mzrobolab-entgraten-und-schleifen.pdf
http://www.robolab.de/fileadmin/redaktion/downloads/mzrobolab-entgraten-und-schleifen.pdf
http://www.robolab.de/fileadmin/redaktion/downloads/mzrobolab-entgraten-und-schleifen.pdf
http://www.robolab.de/fileadmin/redaktion/downloads/schweissen-schneiden-2008-3-roboter-mit-feeling.pdf
http://www.robolab.de/fileadmin/redaktion/downloads/schweissen-schneiden-2008-3-roboter-mit-feeling.pdf
http://www.robolab.de/fileadmin/redaktion/downloads/schweissen-schneiden-2008-3-roboter-mit-feeling.pdf
http://www.robolab.de/fileadmin/redaktion/downloads/schweissen-schneiden-2008-3-roboter-mit-feeling.pdf
http://www.robolab.de/fileadmin/redaktion/downloads/schweissen-schneiden-2008-3-roboter-mit-feeling.pdf
http://www.robolab.de/fileadmin/redaktion/downloads/schweissen-schneiden-2008-3-roboter-mit-feeling.pdf
http://www.robolab.de/fileadmin/redaktion/downloads/schweissen-schneiden-2008-3-roboter-mit-feeling.pdf
http://www.robolab.de/fileadmin/redaktion/downloads/schweissen-schneiden-2008-3-roboter-mit-feeling.pdf
http://www.robolab.de/fileadmin/redaktion/downloads/schweissen-schneiden-2008-3-roboter-mit-feeling.pdf
http://www.robolab.de/fileadmin/redaktion/downloads/schweissen-schneiden-2008-3-roboter-mit-feeling.pdf
http://www.robolab.de/fileadmin/redaktion/downloads/schweissen-schneiden-2008-3-roboter-mit-feeling.pdf

= Laserschweil3en

= Doppeldrahtschweil3en
= Auftragsschweil3en
=etc...

Verfeinert werden diese Techniken durch den
umfangreichen Einsatz von Sensorik. Insbesondere der
Einsatz von Lichtschnittsensoren (z.B. Falldorf-Sensor)
in Verbindung mit einer intelligenten Robotersteuerung
ermoglicht die Online-Nahtverfolgung.

Mit diesen neuen Ansétzen werden viele neue Lésungen
mit Robotertechnik moglich:

1.Schweif3en von unprézise positioniertem
Material

2.SchweifRen von Nahten, die sich bei
Warmeentwicklung verformen

3.Anpassung der Schweil3fiillung aufgrund von
Materialfehlern

4 Mehrschichtiges Auftragsschweif3en mit online
Kontrolle



